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Retourne le modèle
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Connecte le capteur IR 
au port IR2. Connecte 
le capteur tactile au 
port T.

Oriente le modèle comme 
sur l’image, puis connecte 
le moteur noir de gauche au 
port M1 et le moteur noir de 
droite au port M2. Connecte 
le moteur orange au port M3.

CONNECTE LES 
CAPTEURS AU 

MODULE CENTRAL

CONNECTE LES MOTEURS 
AU MODULE CENTRAL
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Fixe le module aux deux 
barres orange
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MODÈLE FINAL


