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Connecte la barre double a 9 trous
au goujon orange.
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La tige 0 doit étre insérée dans le
trou le plus extérieur de labarreen T.




La tige 9 doit &tre insérée dans
le trou le plus extérieur de la
barreenT.




Pousse les goujons a fond afin de réunir
les deux barres noires.







CONNECTE LES
MOTEURS AU
MODULE CENTRAL

Oriente le  modéle
comme sur limage,
puis  connecte le
moteur de gauche au
port M1 et le moteur de
droite au port M2.
















connecte-le au port M3

module central puis
de ce dernier.

Fais passer le cable du
moteur orange sous le









Vérifie que tu as assemblé correctement
les deux blocs.




CONNECTE LE
CAPTEUR AU
MODULE CENTRAL

Fais passer le cable du
capteur tactile sous
le module central puis
connecte-le au port T.
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CONNECTE LE
CAPTEUR AU
MODULE CENTRAL

Fais sortir le cable du
capteur IR de derriére
la téte et connecte-le
au port IR1.




T —

Assemblage

En partant de Uétape 37
du robot gardien, suis les
instructions ci-dessous
pour terminer le robot
sentinelle.
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